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Uvodni slovo

Uvodni slovo

Motto:

»Roboti nejsou lidé. Jsou mechanicky dokonalejsi nez my,

maji uZasnou rozumovou inteligenci, ale nemaji dusi.

Vyrobek inzenyra je technicky vyttibenéjsi nez vyrobek ptirody.“ Karel Capek

Povazuji za velkou ¢est uvést kratkym zamyslenim tak zasluzné dilo, jakym je mono-
grafie Robotickd rehabilitace z pera kolektivu nasich prednich odbornikd.

Viibec neni nemistné domnivat se, ze Karel Capek by tuto pozoruhodnou pub-
likaci precetl jednim dechem a védecké kapacity by nasledné zahrnul dopliujicimi
dotazy. Podobné totiZ postupoval v fadé jinych pripadd. Je tieba stdle pripominat, Ze
jeho vizionatska dila nebyla ,,vycucdna z prstu®, vznikala totiz na podkladé soudobého
stavu poznani v oboru ptirodnich i humanitnich véd. Doktor filozofie Capek ne z po-
vinnosti, ale upfimného zajmu konzultoval zdsadni teze i detaily dramat ¢i romanti
s pfednimi chemiky, 1ékafi a dal$imi odborniky. Nechybél mezi nimi ani Patrick M. S.
Blackett, budouci nositel Nobelovy ceny za fyziku. Ostatné knihovna Karla Capka ve
vinohradské vile obsahuje prekvapivé mnozstvi odbornych publikaci na ukor beletrie.

Bytostné humanisticky umélec navic nezaptel, Ze vyristal v rodiné lékare. Uslech-
tilé poslani mediciny upfimné ctil a obdivoval. Jisté by proto uvital nesmirny pokrok
dosazeny pravé na poli robotické rehabilitace.

Pro lepsi pochopeni souvislosti a kofenti motivace jeho zajmu o dané téma se pro-
sim na chvilku vratme do roku 1920. Pomalu doznivala pandemie $panélské chripky,
jiz se nakazila priblizné tfetina tehdejsi svétové populace. K desitkdm miliont obéti
pattili také slavni umélci. Tticetilety Karel Capek nastésti ztistal usetien, a¢ pro de-
formaci patefe a hrudniho kose Bechtérevovou nemoci obtizné dychal pootevienymi
usty. Mimochodem v umélcové letnim sidle ve Staré Huti u DobfiSe se do dne$nich
dnii dochoval ptvodni rehabilita¢ni prostfedek — kieslo se zvySenym polohovatelnym
opéradlem.

V plisobisti svého otce, lazeniského lékate v Tren¢ianskych Teplicich, napsal Capek
zasadni divadelni hru Rossum’s Universal Robots. Drama R.U.R. vy$lo knizné v listo-
padu 1920, divadelni premiéru slavilo v lednu 1921 a zahy se stalo svétovou senzaci.
Téma umélych bytosti totiZ pojimal zcela originalnim zptsobem. Tradici solitért
golema, Frankensteina a mechanickych monster porusil Karel Capek efektivni vel-
kosériovou vyrobou biochemickych androidd ,,z chrchle koloiddlniho rosolu, ktery by
ani pes nesezral .

Hlavnim tkolem cenové dostupnych robott bylo poméhat pokud mozno vsem
lidem, zbavit je dfiny a utrpeni véeho druhu. Harry Domin, topmanazer fiktivni to-
varny R.U.R,, se na scéné vyznava: ,,Chtél jsem, aby se ¢lovék stal panem... aby Zddnd
duse nepitoméla u cizich strojii... abychom z celého lidstva udélali aristokracii svéta.
Neomezené, svobodné a svrchované lidi.“ Robota, tedy nucena prace poddanych za feu-
dalismu, dala vzniknout slovu robot: nesvépravné umeélé bytosti, preduréené ke sluzbé
lidem v$ech narodt a spole¢enskych vrstev coby novodobé vrchnosti.

Slovo robot brzy zdomécnélo v fadé svétovych jazyku, zaroven se vSak vzila zcela
jina podoba umélych bytosti, nez jakou mél Karel Capek na mysli. V roce 1935 pro-
to na svoji obranu napsal: ,,Autor robotii by povazZoval za védecky nevkus, kdyby dal
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ozivnout mosaznym koleckiim nebo vyrobit ve zkumavce Zivot; podle jeho predstavy
byl jenom vytvoten novy podklad, ktery se pocal chovat jako Zivd hmota, a ktery se tedy
mohl stdt vehiklem Zivota - ale Zivota, ktery ziistavd nesestrojitelnym a nepochopitelnym
tajemstvim. Ten Zivot se naplni teprve tehdy, kdyz se (s vynaloZenim znacné nepresnos-
ti a mystiky) roboti stanou dusemi. Z cehoz je patrno, zZe autor nevymyslel své roboty
s technickou pychou strojniho inZenyra, nybrz s metafyzickou pokorou spiritualisty (...)
Svét (vSak) potieboval robotii mechanickych, nebot véti ve stroje vic nezli v Zivot; je vic
fascinovdn technickymi divy nez zdzrakem Zivota.”

Pteji autorskému kolektivu i nam, ¢tenarm publikace Robotickd rehabilitace,
aby sofistikovana zatizeni v co nejvét$i mife pomdhala zmirnovat zdravotni obtize
pacientt a efektivné, pfitom distojnou formou jim usnadiiovala névrat do plnohod-
notného Zivota!

Ing. Zdenék Vacek, Ph.D.

teditel Pamatniku Karla Capka ve Staré Huti u Dobfi3e, p. o.
Stara Hut 120, 262 02 Stara Hut

www.capek-strz.cz

Kompletni text hry R.U.R. je zdarma a zcela legdlné ke stazeni
na webovych strankach Méstské knihovny v Praze: >
https://search.mlp.cz/cz/titul/r-u-r/4299048/#/getPodobneTituly
=deskriptory-eq:177240871-amp:key-eq:4299048
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O slové robot

0 sloveé robot

Zminka prof. Chudoby o tom, jak se podle svédectvi Oxfordského slovniku ujalo slovo
Robot a jeho odvozeniny v anglictiné, mne upomind na stary dluh. To slovo totiz nevy-
myslel autor hry RUR, nybrz toliko je uvedl v zivot. Bylo to tak: v jedné nestiezené chvili
napadla feceného autora ldtka na tu hru. I béZel s tim za tepla na svého bratra Josefa,
malite, ktery zrovna stdl u Stafle a maloval po platné, az to Sustélo.

.1y, Josef,“ zacal autor, ,,ja bych mél myslenku na hru.”

WJakou,“ brucel malit (opravdu brucel, nebot drzel pti tom v tistech $tétec).

Autor mu to ekl tak strucné, jak to slo.

»Tak to napis,“ dél malit, aniz vyndal Stétec z ust a prestal natirat pldtno. Bylo to az
urdazlivé lhostejné.

»Ale jd nevim,“ fekl autor, ,,jak mdam ty umélé délniky nazvat. Rekl bych jim Labofi, ale
pFipadd mné to néjak papirové.”

»Tak jim fekni Roboti,“ mumlal malif se stétcem v tistech a maloval ddl. A bylo to. Tim
zpuisobem se tedy zrodilo slovo Robot: budiz timto pfitéeno svému skutecnému piivodci.

Karel Capek, Lidové noviny, Brno, 1933, 41, 644, ranni vydani, 12.
ISSN 1802-6265 (doslovny text)

Presnd definice robota neexistuje. Mtizeme konstatovat, Ze se jedna o stroj, ktery
vykonava naprogramované ukoly s uréitou mirou samostatnosti a interakce s okol-
nim prostfedim a podle pozadavku zadavatele. Podnéty (svételné, tlakové, tepelné aj.)
vnima pomoci senzoru a kontinudlné je vyhodnocuje.
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Roboticka rehabilitace

Seznam pouZitych zkratek

ADL
AMPAR

APOE
AT
ATP
BDNF
BTK
BWSTT

CaMKII, CaMKIV

cAMP
CBP, CREB
cGMP
CIMT

CMP
CNS
CPG
CRE
CREB
CRPS
DAP

DK, DKK
DMO
EBM
EEG
EKG

ER

GA
GABA
GlutR1, GlutR2
GPCR
HTA
HK, HKK
IGF-1
KID

LTD

LTP
MAPK
mBDNF
mGlutR
MR

MZ CR
NMDAR
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bézna denni ¢innost

receptor/y a-amino-3-hydroxy-5-metyl-4-isoxazolepropionové
kyseliny

apolipoprotein E

asistivni technologie

adenosintrifosfat

brain derived neurotrophic factor

bezpe¢nostné-technicka kontrola

body-weight supported treadmill training

Ca?*/kalmodulin dependentni kindza IT a IV

cyklicky adenosinmonofosfat

binding protein

cyklicky guanosinmonofosfat

terapie indukovand vynucenym pohybem (constraint induced
movement therapy)

cévni mozkova prihoda

centralni nervova soustava

generator centralnich vzorcti pohybu (central pattern generator)
cAMP response element

cAMP responsive element binding protein

complex regional pain syndrome

differential air pressure

dolni konéetina/y

détskd mozkova obrna

evidence-based medicine

elektroencefalografie

elektrokardiografie

endoplazmatické retikulum

Golgiho aparat

kyselina gama-aminomaselnd

podjednotky AMPAR

receptory sprazené s G proteinem (G protein-coupled receptor)
hodnoceni zdravotnickych technologii

horni koncetina/y

inzulinu podobny ristovy faktor 1 (insuline-like growth factor 1)
kindzou indukovatelnd doména (kinase inducible domain)
dlouhodoba deprese (long-term depression)

dlouhodoba potenciace (long-term potentiation)

MAP kindaza (mitogen activated protein kinases)

mature brain derived neurotrophic factor

metabotropni glutamdtovy/é receptor/y

magnetickd rezonance

Ministerstvo zdravotnictvi Ceské republiky
N-metyl-D-aspartatovy/é receptor/y



